A Maquinas La funcion Desenganche
‘l’T“' habilita el mecanismo de

: desacople del Piloto por
medio del movimiento ma-
nual de volante.

Medidas

Direccion

Piloto Automatico

Configuracion

Por seguridad del usuario,
se recomienda dejar esta
funcion siempre habilitada.

Guiado Desenganche

Enganche Sensibilidad

Para activar la funcion, mo-
ver el boton deslizable ha-
Guiado ' cia la derecha.

Enganche

Dihecict Sensibilidad determina el
Piloto Automatico > movimiento de volante ne-
Configuracion : cesario para llevar a cabo el
Guiado ' desenganche.

Mover el control deslizable
hacia un lado u otro, de acuer-
do a la sensibilidad requerida.

/\ ATENCION
De ocurrir desenganches por movimiento del volante de forma indeseada, se debera disminuir
el parametro de Sensibilidad.

En cambio, si fuera necesario un movimiento excesivo para el desacople, se debera aumentar
el parametro de Sensibilidad.

& NOTA
Para el actuador Hidraulico Danfoss (Danfoss PVED-CL) esta configuracion no tiene efecto, el
desenganche siempre queda habilitado con la misma sensibilidad.

Giro Automatico

¥  Maquinas Wi Tractor + Mi Sembradora En esta solapa se esta-
Piloto Automatico Velocidad méxima de giro blecen IaS ConfiguraCio_
Giro Automtico . nes de la funcion que

: -0 km/ permite girar el vehiculo
automaticamente.

Los ajustes disponibles,
BB son:

Saltar pasadas

Giro inicial

Velocidad max. de giro
Saltear pasadas
Giro inicial

Radios de giro
Actuador
Geometria del giro

= NOTA
La modalidad de ajustes de Giro Automatico mediante Link esta
disponible en combinaciones de tractor + implemento de arras-
tre. En autopropulsados, se encuentra junto con los demas para-
metros, en la solapa Piloto Automatico, de la pantalla Maquinas.
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‘h (EGLES Mi Tractor + Mi Sembradora
Piloto Automatico

Giro Automatico

Velocidad méaxima de giro

Saltar pasadas

Giro inicial

lzquierda

/\ ATENCION

Cuanto mas alto sea el valor de Vel. max. de giro, mas grande
sera el espacio requerido para girar, de forma de garantizar es-
tabilidad y confort durante el giro. Es posible reducir el tamafio
de la trayectoria de giro configurando una velocidad mas baja.

Velocidad max. de giro

Fija la velocidad limite,
bajo la cual podra funcio-
nar el giro automatico.

El equipo s6lo permitira eje-
cutar un giro automatico
cuando la velocidad del ve-
hiculo sea menor o igual a
la configurada.

‘h Maquinas Mi Tractor + Mi Sembradora
Piloto Automatico

Giro Automatico

Velocidad maxima de giro

Saltar pasadas

Giro inicial

/A ATENCION

Si al girar el vehiculo describe una "cabeza" muy grande, re-
quiriendo un nimero grande de pasadas de cabecera, puede
trabajar el terreno salteando pasadas para reducir el tamafio
de la trayectoria de giro. Esto s6lo es factible si tiene una
sefal de GPS con correccion suficiente.

Saltar pasadas

Es el valor por defecto de
pasadas que se dejara
entre la de origen y la de
destino al llevar a cabo un
giro automatico.

Puede ser modificado pre-
vio a la realizacion de cada
giro en la pantalla de tra-
bajo, pero volverda a este
valor al finalizar el giro.

¥  Maquinas  Mi Tractor + Mi Sembradora
Piloto Automatico

Giro Automético

Velocidad maxima de giro

e 12.6 kmn

Saltar pasadas

Giro inicial

lzquierda

P\ ATENCION

La configuracion de Giro inicial estara a cargo, o bajo super-
vision de un instalador Plantium autorizado.

S-BOX
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Giro inicial
Es el sentido de giro que

se configurara por primera
vez al iniciar el equipo.

Con este ajuste se asig-
na la orientacion del 1er.
giro que realizara el pi-
loto




‘h VEGILER Mi Tractor + Mi Sembradora
Piloto Automatico

Giro Automatico

Radios de giro

Calibrar

Calibrar

P\ ATENCION

La configuracion de Radios de giro estara a cargo, o bajo
supervision de un instalador Plantium autorizado.

/A ATENCION

Cada calibracion se realizara luego de haber ajustado el
valor de radio de la misma direccion.

Radios de giro

Determinan las medidas
(en mts) de radio necesa-
rio del vehiculo y/o imple-
mento para poder efec-
tuar el giro automatico.

1. Ajustar Derecho ha-
ciendo doble tap en el
campo de valor.

2. Tocar el boton Cali-
brar y seguir las indi-
caciones que apare-
cen en las ventanas.

3. Repetir idéntico pro-
cedimiento para lz-
quierdo.

‘h Maquinas Mi Tractor + Mi Sembradora
Piloto Automatico

Giro Automatico

Actuador

VA ATENCION
Estos ajustes deberan ser realizados por personal técnico au-
torizado de Plantium, o bajo asistencia directa de los mismos.

Actuador

La configuracion  del
Actuador esta comprendi-
da por los parametros:

Velocidad
Lookahead
e Agresividad

‘h Maquinas Mi JD

Piloto Automatico

Actuador

A\ ATENCION

Estos ajustes deberan ser realizados por personal técnico au-
torizado de Plantium, o bajo su asistencia directa.

5-BOX

Velocidad

Este parametro determinala
maxima velocidad con la
que el actuador sera capaz
de hacer girar las ruedas del
vehiculo.

Cuanto mas alto sea este
valor, mas pequeno sera el
espacio requerido para gi-
rar, pero se corre el peligro
de que el actuador no ten-
ga la velocidad suficiente
para sequir la trayectoria
del giro.
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h Maquinas Mi JD L00kahead

Piloto Automatico

Actuador

Giro Automético Es una medida del retardo
: en el control de la actua-
cion.

Se utiliza para ajustar la
entraday lasalida del giro.
Este parametro no modi-
fica la forma del giro, sdlo
afecta la performance del

guiado.
=
E NOTA
Este parametro no modifica la forma del giro, sélo afecta la
performance del guiado.
B Maquinas = MiJD Agresividad
Piloto Automatico
) i Actuador . P
Giro Automético Equivalente a la agresivi-
& dad para el guiado en rec-

ta. Se utiliza para reducir
el nerviosismo de la direc-
cion a bajas velocidades.
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Este parametro no modifica la forma del giro, sdlo afecta la - _ o
performance del guiado. Agresividad Agresividad

Baja Alta

h Maquinas Mi JD GiI'O Simétrico

Piloto Automatico ; = ol

Giro Automético ' Determina la simetria de

Giro simétrico la trayectoria del giro.
9 Habiitar Como  regla  gene-

ral, se deshabilita el

Apertura de salida

giro simeétrico solo para
p - Tractor+Implemento.

Calibrar

Simétrico
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™ Méquinas Mi JD
Piloto Automatico

Giro Automatico

Giro simétrico

@

Apertura de salida

P

Calibrar

= NOTA

Presionando Calibrar se obtiene un valor de referencia para
este parametro, que debera ser validado y ajustado obser-
vando el comportamiento del implemento real.

Apertura de salida

Es la distancia a la que el
vehiculo se abrira respec-
to de la pasada, a la salida
del giro. Se utiliza para ga-
rantizar que al finalizar el
giro, el implemento quede
alineado con el vehiculo.

-¢—ALbi

Asimétrico

Link

‘h’ Maquinas

JD7715
8

Mi Sembradora

Plantilii

~ AT5200)

[# NOTA
Link contiene actualmente los ajustes de Giro Automatico en
modalidad vehiculo+implemento, pero es posible que a futuro
se incorporen otras configuraciones.

Contiene las configura-
ciones asociadas al vin-
culo (link) entre vehiculo
e implemento, de modo
que permitira al usuario
recuperarlas en caso de
haber cambiado alguna
de las maquinas asocia-
das y mas adelante volver
a combinarlas.

El estado se indica me-
diante los iconos:

@) Link configurado
@ Link no configurado

| e

Ry
"o
5

JD7715;

Mi Pulverizac Mi Sembradora

" AT5200

/\ ATENCION

Cambiar una seleccion en una combinacion de maquinas vin-
culadas hara que pierdan su Link.

5-BOX

Configurar Link

1. Combinar un tractor
y un implemento por
primera vez en el Pa-
nel de Maquinas.

2. Tocar el icono @

3. Realizar los ajustes de
Giro Automatico.
(Ver Giro Automatico)

4. Volver a Maquinas to-

cando |EEadl en la

barra superior.
El icono cambiaré a (E))
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